Laboratorio de Procesado de Imagenes

® Pinzas opticas: luz y accion en la meso escala
® Polarimetria

® Materiales fotosensibles

® Dispositivos optoelectronicos de un nanohilo

® Estados cuanticos fotdonicos multidimensionales




W=l Sistemas cuanticos fotonicos multidimensionales manipulables
dinamicamente a velocidad de video
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Es posible ampliar la capacidad de manejo de informacion sin aumentar
significativamente los recursos empleados



W=l Programando redes de difraccion y realizando un filtrado espacial
en los SLM, modificamos simultaneamente fase y amplitud
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de la reconstruccion de los estados
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Desplazando la red programada, obtenemos un método
robusto frente a fluctuaciones temporales, mejorando la calidad

Mayor amplitud de fluctuaciones (20-60%)

(a) 30° ™
g 60°
59
| -O 928 120° p° 0° 120° 809
: < 0}
120°
Mean=0.996
DOS 150 v Stdv=0.005
meétodos

0 D=2
0.99<F<1

Desplazamientos

Mayor amplitud de fluctuaciones (20-60%)
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